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实习教学课日教案（ 1 ）
	班    级
	17工业机器人五年制班
	实习工种
	电工

	课程名称
	电工实训（中）
	课题名称
	绪论及安全教育

	实习日期
	
	实习地点
	   电力拖动车间

	教学目标及重点
	知识目标：熟悉电力拖动及其组成，知晓元器件的检测的方法，分发电力拖动技能训练板及配套元器件、配套工具。
能力目标：会用万用表检测实习实训器材。
情感目标：初步培养学生动手操作的能力及与同伴合作交流的意识 ，能通过试验对结果进行分析。
教学重点：安全教育，养成良好的安全意识

	实习工件
或对象
	电力拖动控制板、常用低压电器、电动机
	实习
教师
	

	实习前准备
	材料
	导线、号码管
	设备
	电源控制柜，维修电工实训台

	
	工具
	电工工具一套、万用表等

	教学环节
	教学内容
	时间
分配

	组织教学
（场地、器材情况，考勤，安全教育，分组安排）
	1、师生互相问候。
2、点名考勤。
3、组织教学。
安全教育
1、 人身安全  ：用电安全，着装要求，”7S”要求
分组安排
分成5组，每组6人
器材情况：1套/1人
	45分钟






	讲授和演示指导
（复习引入，讲授新课，示范演示，要求图、过程、动作要领等写明）




    
























巡回指导
(指导重点,发现问题及纠正措施,典型指导,文明规范指导)
	1、提出上课的纪律要求、学习方法、复习方法。
2、实验时的安全注意事项。
3、让学生了解本门课的重要性及与其它知识点的联系

绪论
一、电力拖动及其组成
1、电力拖动是指用电动机拖动生产机械的工作机构使之运转的一种方法。
2、电源、电动机、控制设备、传动机构
二、学习目标
1、元件选用、安装、检测和使用
2、识图、分析、安装、调试和检修典型线路
3、制动控制电路及直流电机控制典型线路的识图、分析、安装、调试和检修
三、学习中应注意的问题
1、正确处理学习与技能训练的关系。
2、增强感性认识。
3、密切联系生产实际。
4、做到安全、文明生产，符合“7S”管理要求。
     整理 整顿
     清扫 清洁
     安全 素养  节约
四、安全教育
1、学生进入车间必须穿校服，禁止穿拖鞋，戴首饰，以保证安全。
2、学生实习应该严格按照辅导老师要求的程序进行，不得私自改动实习电路。
3、实习项目接好后，老师批准后，方可通电运行。
4、学生实习期间，辅导老师不在，禁止私自通电。用电设备，不许乱动，防止意外。
5、学生进行安装电路时，他人禁止改动。
6、车间内不许打闹、串位、禁止带零食进入，做与实习无关的事情。
7、实习期间，请假需班主任书面批准。严禁迟到、早退。
8、实习工具、器材等损坏者，照价赔偿。故意损坏者，加倍赔偿。

指导学生操作练习，根据情况进行个别指导和集中指导

学生对照评分表检测评分
老师对照评分表检测评分
集体评价与个人评价




	45分钟































150分钟


	
结束指导
（总结实习情况，效果评价度）


	1、总结实习时的安全注意事项。
2、在实践操作中出现的共性的问题进行总结。






	25分钟


	布置作业
	1、实验室“7S”管理的具体要求有哪些？
实习报告
	5分钟

	
实习教学体会
（客观、充实，有教改意义）

	

	



















实习教学课日教案（2）
	班    级
	17工业机器人五年制班
	实习工种
	电工

	课程名称
	电工实训（中）
	课题名称
	
2-10 三相笼型异步电动机Y-降压启动控制线路

	实习日期
	
	实习地点
	   电工车间

	教学目标及重点
	
知识目标：掌握Y-降压启动控制线路的工作原理及安装方法。

能力目标：会检测电路，Y-降压启动控制线路的调试及检修、
情感目标：初步培养学生动手操作的能力及与同伴合作交流的意识 ，能通过试验对结果进行分析。

教学重点：Y-降压启动控制线路的安装与调试

	实习工件
或对象
	电力拖动控制板、常用低压电器、电动机
	实习
教师
	

	实习前准备
	材料
	导线、号码管
	设备
	电源控制柜，维修电工实训台

	
	工具
	电工工具一套、万用表等

	教学环节
	教学内容
	时间
分配

	组织教学
（场地、器材情况，考勤，安全教育，分组安排）
	问候，考勤
安全教育
1、设备安全  元器件的检测，通电注意事项，着装要求
分组安排
分成5组，每组6人
器材情况：1套/1人
	45分钟






	讲授和演示指导
（复习引入，讲授新课，示范演示，要求图、过程、动作要领等写明）




    






















巡回指导
(指导重点,发现问题及纠正措施,典型指导,文明规范指导)
	
1、师生互相问候。
2、点名考勤。
3、组织教学。


2-10 三相笼型异步电动机Y-降压启动控制线路
一、认识图纸
1、符号
2、关系


[image: ]

二、分析工作原理
[image: ]
三、安装线路
1、标出线号
2、画出布置图
3、画出接线图
指导学生操作练习，根据情况进行个别指导和集中指导，注意
1、星三角变换时电动机绕组连接方式的改变。
2、控制线路中接触器控制星型连接和三角型连接的动作顺序。

4、检查、安装元器件
5、工艺布线
四、自检
五、通电试运行
六、安全
学生对照评分表检测评分
老师对照评分表检测评分
集体评价与个人评价
	45分钟































150分钟


	
结束指导
（总结实习情况，效果评价度）

	



	20分钟


	布置作业
	1、画出本线路原理图、位置图和接线图。
实习报告
	5分钟

	实习教学体会
（客观、充实，有教改意义）
	

	






















实习教学课日教案（3）
	班    级
	17工业机器人五年制班
	实习工种
	电工

	课程名称
	电工实训（中）
	课题名称
	2-12电磁抱闸制动器断电制动控制线路的安装、调试与维修

	实习日期
	
	实习地点
	   电工车间

	教学目标及重点
	知识目标：掌握电磁抱闸制动器断电制动控制线路的工作原理。
能力目标：电磁抱闸制动器断电制动控制线路的安装、调试与维修。
情感目标：初步培养学生动手操作的能力及与同伴合作交流的意识 ，能通过试验对结果进行分析。
教学重点：电磁抱闸制动器断电制动控制线路的工作原理及线路的安装、调试。

	实习工件
或对象
	电力拖动控制板、常用低压电器、电动机
	实习
教师
	 

	实习前准备
	材料
	导线、号码管
	设备
	电源控制柜，维修电工实训台

	
	工具
	电工工具一套、万用表等

	教学环节
	教学内容
	时间
分配

	组织教学
（场地、器材情况，考勤，安全教育，分组安排）
	问候，考勤
安全教育
1、人身安全： 用电安全，着装要求，”7S”要求
分组安排
分成5组，每组6人
器材情况：1套/1人
	10分钟






	讲授和演示指导
（复习引入，讲授新课，示范演示，要求图、过程、动作要领等写明）




    






















巡回指导
(指导重点,发现问题及纠正措施,典型指导,文明规范指导)
	
1、师生互相问候。
2、点名考勤。
3、组织教学。

2-12电磁抱闸制动器断电制动控制线路的安装、调试与维修

一、认识图纸
1、符号
2、关系



[image: ]

二、分析工作原理
合上电源开关QS
按下SB1
KM1线圈得电
KM1自锁触头闭合,自锁，松开SB1
KM1联锁触头断开，KM1主触头闭合
电动机起动运行
电磁抱闸线圈YB不得电
停：
按下SB2
KM1线圈失电释放
KM2线圈得电，
KM2主触头闭合
电磁抱闸线圈YB得电，使闸瓦与闸轮紧紧抱住
三、安装线路
1、标出线号
2、画出布置图
3、画出接线图
注意主电路YB线圈的安装位置
4、检查、安装元器件
5、工艺布线
四、自检
五、通电试运行
六、安全
指导学生操作练习，根据情况进行个别指导和集中指导
学生对照评分表检测评分
老师对照评分表检测评分
集体评价与个人评价
	55分钟

































	
结束指导
（总结实习情况，效果评价度）

	



	20分钟


	布置作业
	1、画出本线路原理图、位置图和接线图。
实习报告
	5分钟

	实习教学体会
（客观、充实，有教改意义）
	

	






























实习教学课日教案（4）
	班    级
	17工业机器人五年制班
	实习工种
	电工

	课程名称
	电工实训（中）
	课题名称
	2-13反接制动控制线路的安装与检修

	实习日期
	
	实习地点
	   电工车间

	教学目标及重点
	知识目标：掌握反接制动控制线路的工作原理
能力目标：熟练操作反接制动控制线路的安装与调试
情感目标：初步培养学生动手操作的能力及与同伴合作交流的意识 ，能通过试验对结果进行分析。
教学重点：反接制动控制线路的工作原理及安装、调试

	实习工件
或对象
	电力拖动控制板、常用低压电器、电动机
	实习
教师
	 

	实习前准备
	材料
	导线、号码管
	设备
	电源控制柜，维修电工实训台

	
	工具
	电工工具一套、万用表等

	教学环节
	教学内容
	时间
分配

	组织教学
（场地、器材情况，考勤，安全教育，分组安排）
	问候，考勤
安全教育
1、人身安全   2、设备安全
分组安排
分成5组，每组6人
器材情况：1套/1人
	10分钟






	讲授和演示指导
（复习引入，讲授新课，示范演示，要求图、过程、动作要领等写明）




    






















巡回指导
(指导重点,发现问题及纠正措施,典型指导,文明规范指导)
	
1、师生互相问候。
2、点名考勤。
3、组织教学。


2-13反接制动控制线路的安装与检修

一、认识图纸
1、符号
2、关系
[image: ]


二、分析工作原理
当QS向上投合时，电动机定子绕组电源电压相序为L1—L2—L3，电动机将沿旋转磁场方向（顺时针方向）以n的转速正常运转。当电动机需要停转时，拉下开关QS，使电动机先脱离电源(此时电动机应怎样？)。随后，将QS迅速向下投合，（此时L1、L2两相电源有什么变化？）
由于L1、L2两相电源线对调，电动机定子绕组电源相序改变，旋转磁场反转。
通过右手定则判断出转子感生电流方向，左手定则判断出电磁转矩方向如图。
在停车时，把电动机反接，则其定子旋转磁场便反向旋转，在转子上产生的电磁转矩亦随之变为反向，成为制动转矩。

三、安装线路
1、标出线号
2、画出布置图
3、画出接线图
注意：KS常开触头的安装位置，当电动机转速接近零值时，应立即切断电动机电源，否则电动机将反转。 

4、检查、安装元器件
5、工艺布线
四、自检
五、通电试运行
六、安全
指导学生操作练习，根据情况进行个别指导和集中指导
学生对照评分表检测评分
老师对照评分表检测评分
集体评价与个人评价
	45分钟











45分钟


















150分钟


	
结束指导
（总结实习情况，效果评价度）

	



	25分钟


	布置作业
	1、画出本线路原理图、位置图和接线图。
2、写出反接制动工作原理。
实习报告
	5分钟

	实习教学体会
（客观、充实，有教改意义）
	

	






















实习教学课日教案（5）
	班    级
	17工业机器人五年制班
	实习工种
	电工

	课程名称
	电工实训（中）
	课题名称
	2-14能耗制动控制线路的安装与检修

	实习日期
	
	实习地点
	   电工车间

	教学目标及重点
	知识目标：理解能耗制动控制线路的工作原理
能力目标：熟练操作能耗制动控制线路的安装与检修
情感目标：初步培养学生动手操作的能力及与同伴合作交流的意识 ，能通过试验对结果进行分析。
教学重点：能耗制动控制线路的工作原理、安装与检修

	实习工件
或对象
	电力拖动控制板、常用低压电器、电动机
	实习
教师
	 

	实习前准备
	材料
	导线、号码管
	设备
	电源控制柜，维修电工实训台

	
	工具
	电工工具一套、万用表等

	教学环节
	教学内容
	时间
分配

	组织教学
（场地、器材情况，考勤，安全教育，分组安排）
	问候，考勤
安全教育
人身安全  ：用电安全，着装要求，”7S”要求

分组安排
分成5组，每组6人
器材情况：1套/1人
	10分钟






	讲授和演示指导
（复习引入，讲授新课，示范演示，要求图、过程、动作要领等写明）




    






















巡回指导
(指导重点,发现问题及纠正措施,典型指导,文明规范指导)
	
1、师生互相问候。
2、点名考勤。
3、组织教学。

2-14能耗制动控制线路的安装与检修

一、认识图纸
1、符号
2、关系
[image: ]


二、分析工作原理
  电动机切断交流电源后，立即在定子线组的任意两相中通入直流电，利用转子感应电流受静止磁场的作用以达到制动目的。
 合上电源开关QS
按下SB1
KM1线圈得电
KM1自锁触头闭合
KM1主触头闭合
KM1联锁触头分断
按下SB2
KM1线圈失电
KM1自锁触头分断
KM1主触头分断
KM1联锁触头闭合
KM2线圈得电
KT线圈得电KM2自锁触头闭合
KM2主触头分断闭合
电动机半波能耗制动
KM2联锁触头分断
KT瞬时闭合触头闭合
松开SB2KT延时断开触头延时分断
KM2线圈失电
KT线圈失电
各触头复位
三、安装线路
1、标出线号
2、画出布置图
3、画出接线图
注意主电路KM2的安装位置及作用。
4、检查、安装元器件
5、工艺布线
四、自检
五、通电试运行
六、安全
指导学生操作练习，根据情况进行个别指导和集中指导
学生对照评分表检测评分
老师对照评分表检测评分
集体评价与个人评价
	45分钟































100分钟


	
结束指导
（总结实习情况，效果评价度）

	



	20分钟


	布置作业
	1、画出本线路原理图、位置图和接线图。
2、写出能耗制动工作原理。
实习报告
	5分钟

	实习教学体会
（客观、充实，有教改意义）
	

	






















实习教学课日教案（6）
	班    级
	17工业机器人五年制班
	实习工种
	电工

	课程名称
	电工实训（中）
	课题名称
	2-15双速异步电动机的控制线路

	实习日期
	
	实习地点
	   电工车间

	教学目标及重点
	知识目标：理解双速异步电动机的控制线路的工作原理
能力目标：熟练操作双速异步电动机的控制线路的安装与检修
情感目标：初步培养学生动手操作的能力及与同伴合作交流的意识 ，能通过试验对结果进行分析。
教学重点：双速异步电动机的控制线路的工作原理、安装与检修

	实习工件
或对象
	电力拖动控制板、常用低压电器、电动机
	实习
教师
	 

	实习前准备
	材料
	导线、号码管
	设备
	电源控制柜，维修电工实训台

	
	工具
	电工工具一套、万用表等

	教学环节
	教学内容
	时间
分配

	组织教学
（场地、器材情况，考勤，安全教育，分组安排）
	问候，考勤
安全教育
1、人身安全   2、设备安全
分组安排
分成5组，每组6人
器材情况：1套/1人
	10分钟






	讲授和演示指导
（复习引入，讲授新课，示范演示，要求图、过程、动作要领等写明）




    






















巡回指导
(指导重点,发现问题及纠正措施,典型指导,文明规范指导)
	
1、师生互相问候。
2、点名考勤。
3、组织教学。

2-15  双速异步电动机的控制线路

一、认识图纸
1、符号
2、关系
[image: ]


二、分析工作原理
低速起动
低速运行
合上QS
按下SB1
KM1线圈得电
KM1触头动作
电动机三角形联接低速起动
松开SB1继续低速运行
停:
按下SB3
或过载
低速起动
高速运行
按下SB2
KM1线圈得电
KT线圈得电

三、安装线路
1、标出线号
2、画出布置图
3、画出接线图
注意低速控制和高速控制接触器KM1，KM2的连接方式及作用。
4、检查、安装元器件
5、工艺布线
四、自检
五、通电试运行
六、安全
指导学生操作练习，根据情况进行个别指导和集中指导
学生对照评分表检测评分
老师对照评分表检测评分
集体评价与个人评价
	45分钟































190分钟


	
结束指导
（总结实习情况，效果评价度）

	



	20分钟


	布置作业
	1、画出本线路原理图、位置图和接线图。
2、写出工作原理。
实习报告
	5分钟

	实习教学体会
（客观、充实，有教改意义）
	

	






















实习教学课日教案（7）
	班    级
	17工业机器人五年制班
	实习工种
	电工

	课程名称
	电工实训（中）
	课题名称
	2-16三相绕线转子异步电动机的控制线路

	实习日期
	
	实习地点
	   电工车间

	教学目标及重点
	知识目标：理解三相绕线转子异步电动机的控制线路的工作原理
能力目标：熟练操作三相绕线转子异步电动机的控制线路的安装与检修
情感目标：初步培养学生动手操作的能力及与同伴合作交流的意识 ，能通过试验对结果进行分析。
教学重点：三相绕线转子异步电动机的控制线路的工作原理

	实习工件
或对象
	电力拖动控制板、常用低压电器、电动机
	实习
教师
	 

	实习前准备
	材料
	导线、号码管
	设备
	电源控制柜，维修电工实训台

	
	工具
	电工工具一套、万用表等

	教学环节
	教学内容
	时间
分配

	组织教学
（场地、器材情况，考勤，安全教育，分组安排）
	问候，考勤
安全教育
1、人身安全   2、设备安全
分组安排
分成5组，每组6人
器材情况：1套/1人
	10分钟






	讲授和演示指导
（复习引入，讲授新课，示范演示，要求图、过程、动作要领等写明）




    






















巡回指导
(指导重点,发现问题及纠正措施,典型指导,文明规范指导)
	
1、师生互相问候。
2、点名考勤。
3、组织教学。

2-16三相绕线转子异步电动机的控制线路

一、认识图纸
1、符号
2、关系

[image: ]

二、分析工作原理
 合上QS
按下SB1
KM1线圈得电
KT线圈得电
KM1触头闭合
电动机串联频敏电阻启动
KT延时闭合触头闭合
KM2线圈得电KM2触头闭合
切除频敏电阻电动机全速运行
KT线圈失电KT延时闭合触头复位
电动机继续全速运行

三、安装线路
1、标出线号
2、画出布置图
3、画出接线图
注意KM2主触头的连接位置及其短接作用
4、检查、安装元器件
5、工艺布线
四、自检
五、通电试运行
六、安全
指导学生操作练习，根据情况进行个别指导和集中指导
学生对照评分表检测评分
老师对照评分表检测评分
集体评价与个人评价
	45分钟































190分钟


	
结束指导
（总结实习情况，效果评价度）

	



	20分钟


	布置作业
	1、画出本线路原理图、位置图和接线图。
2、写出工作原理。
实习报告
	5分钟

	实习教学体会
（客观、充实，有教改意义）
	

	































实习教学课日教案（8）
	班    级
	17工业机器人五年制班
	实习工种
	电工

	课程名称
	电工实训（中）
	课题名称
	2-17并励直流电动机的启动控制线路

	实习日期
	
	实习地点
	   电工车间

	教学目标及重点
	知识目标：理解并励直流电动机的启动控制线路的工作原理
能力目标：熟练操作并励直流电动机的启动控制线路的安装与检修
情感目标：初步培养学生动手操作的能力及与同伴合作交流的意识 ，能通过试验对结果进行分析。
教学重点：并励直流电动机的启动控制线路的工作原理

	实习工件
或对象
	电力拖动控制板、常用低压电器、电动机
	实习
教师
	 

	实习前准备
	材料
	导线、号码管
	设备
	电源控制柜，维修电工实训台

	
	工具
	电工工具一套、万用表等

	教学环节
	教学内容
	时间
分配

	组织教学
（场地、器材情况，考勤，安全教育，分组安排）
	问候，考勤
安全教育
1、人身安全   2、设备安全
分组安排
分成5组，每组6人
器材情况：1套/1人
	10分钟






	讲授和演示指导
（复习引入，讲授新课，示范演示，要求图、过程、动作要领等写明）




    






















巡回指导
(指导重点,发现问题及纠正措施,典型指导,文明规范指导)
	
1、师生互相问候。
2、点名考勤。
3、组织教学。

2-17并励直流电动机的启动控制线路

一、认识图纸
1、符号
2、关系

[image: ]

二、分析工作原理
合上电源开关QS，
励磁绕组得电，
KA1线圈得电，KT1,KT2线圈得电
启动:
按下SB1
KM1线圈得电，
KM1触头闭合,
电动机串联电阻启动，
KM1动断触头断开，KT1,KT2线圈失电
继续启动:
KT1经过整定时间，
KT1动断触头延时闭合, 
KM2线圈得电
KM2触头闭合，
电动机串联R2继续启动
KT2经过整定时间
KT2动断触头延时闭合, 
KM3线圈得电
KM3触头闭合
切除全部电阻
电动机全速运行
三、安装线路
1、标出线号
2、画出布置图
3、画出接线图
注意续流电阻的安装位置及其作用
4、检查、安装元器件
5、工艺布线
四、自检
五、通电试运行
六、安全
指导学生操作练习，根据情况进行个别指导和集中指导
学生对照评分表检测评分
老师对照评分表检测评分
集体评价与个人评价
	










65分钟

































	
结束指导
（总结实习情况，效果评价度）

	



	10分钟


	布置作业
	1、画出本线路原理图、位置图和接线图。
2、写出工作原理。
实习报告
	5分钟

	实习教学体会
（客观、充实，有教改意义）
	

	




















实习教学课日教案（9）
	班    级
	17工业机器人五年制班
	实习工种
	电工

	课程名称
	电工实训（中）
	课题名称
	2-18并励直流电动机的正反转和制动控制线路

	实习日期
	
	实习地点
	   电工车间

	教学目标及重点
	知识目标：理解并励直流电动机的正反转和制动控制线路的工作原理
能力目标：熟练操作并励直流电动机的正反转和制动控制线路的安装与检修
情感目标：初步培养学生动手操作的能力及与同伴合作交流的意识 ，能通过试验对结果进行分析。
教学重点：并励直流电动机的正反转和制动控制线路的工作原理

	实习工件
或对象
	电力拖动控制板、常用低压电器、电动机
	实习
教师
	 

	实习前准备
	材料
	导线、号码管
	设备
	电源控制柜，维修电工实训台

	
	工具
	电工工具一套、万用表等

	教学环节
	教学内容
	时间
分配

	组织教学
（场地、器材情况，考勤，安全教育，分组安排）
	问候，考勤
安全教育
1、人身安全   2、设备安全
分组安排
分成5组，每组6人
器材情况：1套/1人
	10分钟






	讲授和演示指导
（复习引入，讲授新课，示范演示，要求图、过程、动作要领等写明）




    






















巡回指导
(指导重点,发现问题及纠正措施,典型指导,文明规范指导)
	
1、师生互相问候。
2、点名考勤。
3、组织教学。

2-18并励直流电动机的正反转和制动控制线路

一、认识图纸
1、符号
2、关系
[image: ]


二、分析工作原理
 正转启动:
合上QF
励磁绕组得电励磁
线圈KA得电，动合触头闭合
KT线圈得电，延时闭合瞬时断开触头断开
按下SB1
KM1线圈得电，KM1触头动作
电动机串联 电阻正转起动
KT线圈失电
KT经过整定时间
KT动断触头延时闭合, 
KM3线圈得电
KM3触头闭合
切除电阻
电动机全速运行
停:
按下SB3
反转启动:

三、安装线路
1、标出线号
2、画出布置图
3、画出接线图
注意KM1KM2 主触头的安装位置及其换向作用
4、检查、安装元器件
5、工艺布线
四、自检
五、通电试运行
六、安全
指导学生操作练习，根据情况进行个别指导和集中指导
学生对照评分表检测评分
老师对照评分表检测评分
集体评价与个人评价
	45分钟































190分钟


	
结束指导
（总结实习情况，效果评价度）

	
	20分钟


	布置作业
	1、画出本线路原理图、位置图和接线图。
2、写出工作原理。
实习报告
	5分钟

	实习教学体会
（客观、充实，有教改意义）
	

	




















实习教学课日教案（10）
	班    级
	17工业机器人五年制班
	实习工种
	电工

	课程名称
	电工实训（中）
	课题名称
	测试一

	实习日期
	
	实习地点
	   电工车间

	教学目标及重点
	知识目标：测试学生对并励直流电动机的正反转和制动控制线路的原理及原理图的绘制。
能力目标：测试学生对并励直流电动机的正反转和制动控制线路的安装及故障排除能力。
情感目标：初步培养学生动手操作的能力及与同伴合作交流的意识 ，能通过试验对结果进行分析。
教学重点：并励直流电动机的正反转和制动控制线路的原理。

	实习工件
或对象
	电力拖动控制板、常用低压电器、电动机
	实习
教师
	 

	实习前准备
	材料
	导线、号码管
	设备
	电源控制柜，维修电工实训台

	
	工具
	电工工具一套、万用表等

	教学环节
	教学内容
	时间
分配

	组织教学
（场地、器材情况，考勤，安全教育，分组安排）
	问候，考勤
安全教育
1、人身安全   2、设备安全
分组安排
分成5组，每组6人
器材情况：1套/1人
	10分钟






	讲授和演示指导
（复习引入，讲授新课，示范演示，要求图、过程、动作要领等写明）




    






















巡回指导
(指导重点,发现问题及纠正措施,典型指导,文明规范指导)
	
1、师生互相问候。
2、点名考勤。
3、组织教学。

测试一

一、绘制图纸
1、符号
2、关系
[image: ]


二、写出电路工作原理
 正转启动:
合上QF
励磁绕组得电励磁
线圈KA得电，动合触头闭合
KT线圈得电，延时闭合瞬时断开触头断开
按下SB1
KM1线圈得电，KM1触头动作
电动机串联 电阻正转起动
KT线圈失电
KT经过整定时间
KT动断触头延时闭合, 
KM3线圈得电
KM3触头闭合
切除电阻
电动机全速运行
停:
按下SB3
反转启动:
三、安装线路
1、标出线号
2、画出布置图
3、画出接线图
4、检查、安装元器件
5、工艺布线
注意走向一致导线集束情况，弯角是否垂直，导线绝缘是否良好，露铜在安全范围内等等
四、自检
五、通电试运行
六、安全
指导学生操作练习，根据情况进行个别指导和集中指导
学生对照评分表检测评分
老师对照评分表检测评分
集体评价与个人评价
	45分钟































100分钟


	
结束指导
（总结实习情况，效果评价度）

	
	20分钟


	布置作业
	1、画出本线路原理图、位置图和接线图。
2、写出工作原理。
实习报告
	5分钟

	实习教学体会
（客观、充实，有教改意义）
	

	





























实习安全教育记录表
	编制：教务科

版本：
	徐州机电技工学校
质量记录
	编号：XZJDD-0506-18

流水号：

	
	实习安全教育记录表
	



	时间
	

	班级
	17工业机器人五年制班
	人数
	36

	
1. 学生进入车间应穿工作服，禁止穿拖鞋，戴首饰，以保证安全。
2、实习课应保持安静，不得大声喧哗和谈笑。
3、多媒体设备只能在教师指导下使用，要细心谨慎，一切仪器设备未经允许不得拆开，不准携带室外。
4、任何用电设备和电源不准任意摸弄，以防触电危险。
5、在实习过程中发生事故时，不要惊慌失措，保持现场并报告指导教师检查处理。
6、车间内不许打闹、串位、吃零食，做与实习无关的事情。
7、实习期间，请假需班主任书面批准。严禁迟到、早退。
实习工具、器材等损坏者，照价赔偿。故意损坏者，加倍赔偿。

 


	教研组
	
	主讲人
	


审核：             填表：      
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